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卷扬减速机  Hoist Reducer
ZJQZ46 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

注：1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

　　2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and other 

　　　  dimension all could be designed as required.  

　　   2.Reducer input rotating direction is reverse to the output. 

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking 

torque(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

备注
Remarks

30.3 5750
A2F55W2Z

A2F56W6.1Z
296 30000
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卷扬减速机  Hoist Reducer
ZJQ60 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

注：1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

　　2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and other 

　　　  dimension all could be designed as required.  

　　   2.Reducer input rotating direction is reverse to the output. 

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking 

torque(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

备注
Remarks

42.3 7550
A2F55W2Z

A2F56W6.1Z
330 38000
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卷扬减速机  Hoist Reducer
ZJQ85 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注：1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

　　2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and other 

　　　  dimension all could be designed as required.  

　　   2.Reducer input rotating direction is reverse to the output. 

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking 

torque(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

备注
Remarks

37.6 11500
A6V80…Z
A2F80W2Z
A6V107…Z

460 50000
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卷扬减速机  Hoist Reducer
ZJQ95 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注：1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

　　2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and other 

　　　  dimension all could be designed as required.  

　　   2.Reducer input rotating direction is reverse to the output. 

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking 

torque(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

备注
Remarks

34
44.5

13000
A2F63W2Z2

A6V80HA22FZ1-055
A6V107…Z

460 54000
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卷扬减速机  Hoist Reducer
ZJQ135 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注：1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

　　2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and other 

　　　  dimension all could be designed as required.  

　　   2.Reducer input rotating direction is reverse to the output. 

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking 

torque(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

备注
Remarks

48
45.42

14500
A6V107…Z
A2F63W2Z2

460 63000
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卷扬减速机  Hoist Reducer
ZJQ260 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注：1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

　　2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and other 

　　　  dimension all could be designed as required.  

　　   2.Reducer input rotating direction is reverse to the output. 

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking 

torque(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

备注
Remarks

36.8
45.4

50.52
62

77.9
88.2

102.6
120.5

18000

A6V107HDIDFZ2
A2F80W2Z2

A2FE56/61W-VL
A2FE63/61W-VL

A6VE56/61W-VZL
A6VE55/63-VZL

A6VE63/61W-VZL

507 90900
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卷扬减速机  Hoist Reducer
ZJQ360 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注：1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

　　2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and other 

　　　  dimension all could be designed as required.  

　　   2.Reducer input rotating direction is reverse to the output. 

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking 

torque(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

备注
Remarks

67
78.8
79.4
81

101
116.6

26000

A2FE55/61W-VZL
A2FE56/61W-VZL
A2FE80/61W-VZL
A2F80/61WVAL10

A2F107W1Z12
A6VE55/63W-VZL
A6VE80/63W-VZL

710 118000
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快放卷扬减速机  Quick release hoisting reducer
ZJQK35 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

注：1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

　　2. 减速器输入与输出旋转方向相同。

Note: 1.  Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and other 

　　　　dimension all could be designed as required.      

　　  2 .Reducer input rotating direction is the same as the output

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

额定输出转速
Rated output 
speed  (rpm)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking torque

(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

25.6 4000 60
A2F56W6.1Z
A2F55W2Z

265 25000
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快放卷扬减速机  Quick release hoisting reducer
ZJQK180 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注：1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

　　2. 减速器输入与输出旋转方向相同。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and other 

　　　  dimension all could be designed as required.  

　　   2.Reducer input rotating same is same to the output. 

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking 

torque(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

备注
Remarks

44 18000 A6V107HD1DF20750 710 73900
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回转减速机 Rotary Reducer
ZJHX20 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　　2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other dimensions all 

　　　　could be designed as required.

    　  2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque Maximum

（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

2000 23 6 365 BM3-400
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回转减速机  Rotary Reducer
ZJH22 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　  2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the  output gear and other dimensions all 

             could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

备注
Remarks

2500 17.4 23 128
BM3-125
BM3-160
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回转减速机  Rotary Reducer
ZJH26 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　  2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the  output gear and other dimensions all 

             could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

备注
Remarks

3000 25 72 196
ZM-40

XM-F40L
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回转减速机  Rotary Reducer
ZJHX28 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　  2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the  output gear and other dimensions all 

             could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

备注
Remarks

3000 24.5 28 320
BM3-160/200
BM5-160/200
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回转减速机  Rotary Reducer
ZJH40 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　  2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the  output gear and other dimensions all 

             could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

备注
Remarks

5000 28.7 31.3 256
BM5-80

BM5-125
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回转减速机  Rotary Reducer
ZJH45 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　  2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the  output gear and other dimensions all 

             could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

备注
Remarks

5600 23 63 196
ZM-40

XM-F40L
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回转减速机  Rotary Reducer
ZJH60 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　  2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the  output gear and other dimensions all 

             could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

备注
Remarks

7000 25 22.5 485 2K-130
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回转减速机  Rotary Reducer
ZJH75A 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　  2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the  output gear and other dimensions all 

             could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

备注
Remarks

10000 35 70 210

ZM-40
XM-F40L

A2F28W6.1Z1
A2F28W3Z1
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回转减速机  Rotary Reducer
ZJH85A 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　  2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the  output gear and other dimensions all 

             could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

备注
Remarks

10500 30 97.4 210

ZM-40
XM-F40L

A2F28W6.1Z1
A2F28W3Z1
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回转减速机  Rotary Reducer
ZJH90 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　  2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the  output gear and other dimensions all 

             could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

备注
Remarks

12000 26
89

103
450

A2F28W6.1Z1
ZM-F40

A2F80W2Z2
A2F28W3Z1
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回转减速机  Rotary Reducer
ZJH160 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

　  2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the  output gear and other dimensions all 

             could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum（rpm）

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

备注
Remarks

18000 26.8

68
79.2
80.4

101.95
117.4
132

450

A2F63W2Z2
A2FE-56/61W

A2FE63/61W-VZL
A2F80W2Z2
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行走减速机  Traveling Reducer
ZJX360 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注：外形尺寸、马达接口尺寸、传动比等可根据需要设计。

Note: The overall dimensions, motor interface dimension, reduction ration and other dimensions all could be designed 

          as required.

传动比
Transmission ratio

最大输出扭矩
Output torque Maximum

(N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking torque

(N·m)

备注
Remarks

67
79.4
100

116.6
131

36000

A2FE56/61W-VZL
A2FE63/61W-VZL
A2FE55/63W-VZL
A2FE80/63W-VZL
A2FE80/61W-VZL

700
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行走减速机  Traveling Reducer
ZJX600 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注：外形尺寸、马达接口尺寸、传动比等可根据需要设计。

Note: The overall dimensions, motor interface dimension, reduction ration and other dimensions all could be designed 

          as required.

传动比
Transmission ratio

最大输出扭矩
Output torque Maximum 

(N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking torque

(N·m)

备注
Remarks

86.5
105.5
119.8
139.9
169.9

60000

A2FE80 ／ 61W-VZL
A2FE90 ／ 61W-VZL

A2FE160 ／ 61W-VZL
A6VE80 ／ 63W-VZL

720
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行走减速机  Traveling Reducer
ZJX800 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注：外形尺寸、马达接口尺寸、传动比等可根据需要设计。

Note: The overall dimensions, motor interface dimension, reduction ration and other dimensions all could be designed 

          as required.

传动比
Transmission ratio

最大输出扭矩
Output torque Maximum 

(N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking torque

(N·m)

备注
Remarks

76.7
99

126.9
149.9
185

80000

A2FE107W70A11 
A2FE107/61W-VZL
A2FE125/61W-VZL
A2FE160/61W-VZL
A2FE180/61W-VZL
A6VE107/63W-VZL

1060
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行走减速机  Traveling Reducer
ZJX1000 系列  Series

技术参数  Technical Parameters

注：外形尺寸、马达接口尺寸、传动比等可根据需要设计。

Note: The overall dimensions, motor interface dimension, reduction ration and other dimensions all could be designed 

          as required.

传动比
Transmission ratio

最大输出扭矩
Output torque Maximum 

(N·m)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking torque

(N·m)

备注
Remarks

95.8
114.8
128.8
147.2
185
214

130000
A2FE160/61W-VZL
A2FE125/6.1W-VAL

1000
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

5 1300 35
BMR-160
BM5-160

55 14000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS10 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

5 1500 66
BMR-125
BM5-125

50 14000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS11 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS15 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

5 1700 45
BMR-200
BM5-200

60 15000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

5.8 2500 40
BM5-200
BM5-250

60 27000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS18 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS26D 系列  Series（双折线槽卷筒）

技术参数  Technical  Parameters

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

5.7 3200 45 BM5-250 65 22500

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

5.7 3200 46 BM5-250 75 24000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS26F 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS35C 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

6 3960 52
BM5-250
BM5-315

75 30000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

6 3960 44
BM5-250
BM5-315

75 30000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS35D 系列  Series（双折线槽卷筒）

技术参数  Technical  Parameters
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起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS40C 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

6 5000 55
BMT-250
BMT-315

100 35000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

6 5000 55
BMT-250
BMT-315

100 35000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS40G 系列  Series（双折线槽卷筒）

技术参数  Technical  Parameters
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

6.4 7000 67 BMT-315 110 40000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS62 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

27 5000 64 A2FE56W61Z11 90 35000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS42 系列  Series（双折线槽卷筒）

技术参数  Technical  Parameters
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

27 5000 64 A2FE56W61Z11 90 35000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS42B 系列  Series（双折线槽卷筒）

技术参数  Technical  Parameters
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起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS50 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

26.5 6000 64 A2FE63W61Z11 85 40000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.
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起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQS85 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum tope 
speed (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

253.9 10400 65 A2FE56W61Z11 150 50000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.
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注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

回转机构 Slewing Mechanism
ZJHS22 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

2500 9 23  11   BMR-80    60
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注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

回转机构 Slewing Mechanism
ZJHS25 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

 2800 15 6.75 10  BMPW-400     60
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注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

回转机构 Slewing Mechanism
ZJHS25A 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

 2800 15 6.75 10   BMPW-400     60
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注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

回转机构 Slewing Mechanism
ZJHS40 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

5000 10.5
19.3
22.5

11
BMPW-200
BMPW-250
BMPW-315

    60
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注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

回转机构 Slewing Mechanism
ZJHS40A 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

5000 10.5
19.3
 22.5 

9
BMPW-200
BMPW-250
BMPW-315

    60
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注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

回转机构 Slewing Mechanism
ZJHS45 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

5500 13
19.3
22.5

14

BMER-125
BMER-160
BMER-200
BMER-250

    60
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最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

5500 13 19.3
22.5 14

BMER-125
BMER-160
BMER-200
BMER-250

    60

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

回转机构 Slewing Mechanism
ZJHS45C 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

回转机构 Slewing Mechanism
ZJHS45G 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

5500 12
19.3
22.5

9
BMR-250
BMR-315

    30
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注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

回转机构 Slewing Mechanism
ZJHS55 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

6800 9 25.5 10
BMER-160
BMER-200
BMER-250

    45
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注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

回转机构 Slewing Mechanism
ZJHS75 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

10000 11 25.6 14
BMER-200
BMER-250
BMER-300

    60
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

额定输出转速
Ratedoutput 
speed  (rpm)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking torque

(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

5 1000 108 BM5-100 260 9595

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.  Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

高空车用提升减速机 Hoisting Reducer
ZJQ11 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

额定输出转速
Ratedoutput 
speed  (rpm)

液压马达
Hydraulic motor

制动力矩
Braking torque

(N·m)

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

6 1125 32
BM-C100P1A1Y1

BM5-100
260 8000

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相同。

Note: 1.  Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimensionall could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

高空车用提升减速机 Hoisting Reducer
ZJQ12 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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高空车用回转减速机 Rotary Reducer
ZJH20H 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

最大输出转速
Output speed 

Maximum (rpm)

传动比
Transmission ratio

制动力矩
Braking torque

（N·m）

液压马达
Hydraulic motor

3000 10 6 450
BM-D320
BM6-310

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.
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最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

额定输出转速
Rated output speed  

(rpm)

传动比
Transmission 

ratio

制动力矩
Braking torque

(N·m)

液压马达
Hydraulic moto

额定流量
  Rated Flow(L/min)

 4000 12 6  650    BM5-400  60

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出齿轮等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1.The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2.Reducer input rotating direction is the same as the output.

高空车用回转减速机 Rotary Reducer
ZJHS30A 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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流量
Flow(L/min)

第一层单绳拉力
Single rope pull of 
first layer（KN）

第一层绳速
Rope speed of 

first layer （m/min）

钢丝绳直径
Rope diameter

（mm）

容绳量
Rope capacity

（m）

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

60 78 7.5 Φ16 35 17

注 : 外形尺寸、马达接口尺寸、传动比等可根据需要设计。

Note: The overall dimensions, motor interface dimension,  reduction ration and other dimensionsall could 

be designed as required.

液压绞车 Hydraulic Winch
ZJJ08A 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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流量
Flow(L/min)

第一层单绳拉力
Single rope pull of 
first layer（KN）

第一层绳速
Rope speed of first 

layer （m/min）

钢丝绳直径
Rope diameter

（mm）

容绳量
Rope capacity

（m）

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

60 98 6 Φ15 40 14

注 : 外形尺寸、马达接口尺寸、传动比等可根据需要设计。

Note: The overall dimensions, motor interface dimension,  reduction ration and other dimensionsall could 

be designed as required.

液压绞车 Hydraulic Winch
ZJJ08B 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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流量
Flow(L/min)

第一层单绳拉力
Single rope pull of 
first layer（KN）

第一层绳速
Rope speed of first 

layer （m/min）

钢丝绳直径
Rope diameter

（mm）

容绳量
Rope capacity

（m）

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

60 98 7 Φ18 60 17

注 : 外形尺寸、马达接口尺寸、传动比等可根据需要设计。

Note: The overall dimensions, motor interface dimension,  reduction ration and other dimensionsall could 

be designed as required.

液压绞车 Hydraulic Winch
ZJJ10 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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流量
Flow(L/min)

第一层单绳拉力
Single rope pull of 
first layer（KN）

第一层绳速
Rope speed of first 

layer （m/min）

钢丝绳直径
Rope diameter

（mm）

容绳量
Rope capacity

（m）

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

110 147 6 Φ22 70 16

注 : 外形尺寸、马达接口尺寸、传动比等可根据需要设计。

Note: The overall dimensions, motor interface dimension,  reduction ration and other dimensionsall could 

be designed as required.

液压绞车 Hydraulic Winch
ZJJ15 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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流量
Flow(L/min)

第一层单绳拉力
Single rope pull of 
first layer（KN）

第一层绳速
Rope speed of first 

layer （m/min）

钢丝绳直径
Rope diameter

（mm）

容绳量
Rope capacity

（m）

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

120 196 6 Φ26 60 17

注 : 外形尺寸、马达接口尺寸、传动比等可根据需要设计。

Note: The overall dimensions, motor interface dimension,  reduction ration and other dimensionsall could 

be designed as required.

液压绞车 Hydraulic Winch
ZJJ20 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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流量
Flow(L/min)

第一层单绳拉力
Single rope pull of 
first layer（KN）

第一层绳速
Rope speed of first 

layer （m/min）

钢丝绳直径
Rope diameter

（mm）

容绳量
Rope capacity

（m）

工作压力
Working Pressure

（Mpa）

120 245 5.5 Φ30 55 18

注 : 外形尺寸、马达接口尺寸、传动比等可根据需要设计。

Note: The overall dimensions, motor interface dimension,  reduction ration and other dimensionsall could 

be designed as required.

液压绞车 Hydraulic Winch
ZJJ25 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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动力头减速机 Power Output Reducer
ZJD40 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed

（r/min）

传动比
Transmission 

ratio

液压马达
Hydraulic motor

工作压力
Worhing

Pressure(Mpa)

额定流量
Rated Flow(L/min)

 5000

 50 24.3
XM-F40
A2F63W

20-25

90

35 45 70

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出轴等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.
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动力头减速机 Power Output Reducer
ZJD80 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed

（r/min）

传动比
Transmission 

ratio

液压马达
Hydraulic motor

工作压力
Worhing

Pressure(Mpa)

额定流量
Rated Flow(L/min)

 10000 40 25.5 A2FM80 25 90

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出轴等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.
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最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed

（r/min）

传动比
Transmission 

ratio

液压马达
Hydraulic motor

工作压力
Worhing

Pressure(Mpa)

额定流量
Rated Flow(L/min)

17000  25 57 A2F125W6.1VZ2 16 170

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出轴等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

动力头减速机 Power Output Reducer
ZJD140 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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动力头减速机 Power Output Reducer
ZJD80A 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed

（r/min）

传动比
Transmission 

ratio

液压马达
Hydraulic motor

工作压力
Worhing

Pressure(Mpa)

额定流量
Rated Flow(L/min)

 10000  40 25.5 A2FM80 25 90

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出轴等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.
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最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed

（r/min）

传动比
Transmission 

ratio

液压马达
Hydraulic motor

工作压力
Worhing

Pressure(Mpa)

额定流量
Rated Flow(L/min)

 9500  80-160 25.5 A6VM80 25 170

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出轴等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.

动力头减速机 Power Output Reducer
ZJD75 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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动力头减速机 Power Output Reducer
ZJD100A 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum（N·m）

额定输出转速
Rated output speed

（r/min）

传动比
Transmission 

ratio

液压马达
Hydraulic motor

工作压力
Worhing

Pressure(Mpa)

额定流量
Rated Flow(L/min)

12500  60-160  23.6 A6VM107 25 170

注 :1. 外形尺寸、马达接口尺寸、减速比、输出轴等均可根据需要设计。

      2. 减速机输入与输出方向相同。

Note: 1. The overall dimension, motor interface dimension, reduction ration, the output gear and other 

dimensions all could be designed as required.

          2 .Reducer input rotating direction is the same as the output.
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传动比
Transmission ratio

最大输出扭矩
Output torque 

Maximum (N·m)

最大绳速
Maximum rope  
speed  (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

80 17500 44.5
A2FE63/61W-

VZL
175 88980

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.  Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimension all could be designed as required.  

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQZ180 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters



69

传动比
Transmission 

ratio

最大输出扭矩
Output torque Maximum 

(N·m)

最大绳速
Maximum rope  
speed  (m/min)

液压马达
Hydraulic motor

额定流量
Rated Flow

(L/min）

最大单绳拉力
Single rope pull 
Maximum（N）

81 24462 49.8
A2FE80/61W-

VAL
230 111950

注 :1. 外连卷筒、安装尺寸、马达接口、传动比等可根据需要设计。

      2. 减速器输入与输出旋转方向相反。

Note: 1.  Connection with external winding drum, installation size, motor interfaces ,transmission ratio and 

other dimension all could be designed as required.  

          2.Reducer input rotating direction is reverse to the output.

起升机构 Hoisting Mechanism
ZJQZ360A 系列  Series

技术参数  Technical  Parameters
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