
系统参数 应用场景

X5 PRO 3D 挖掘机引导系统

屏幕

物理参数

精度

导航卫星

防水等级

工作温度

网络通信

安装方式

SineLynx X5 PRO 是一款高精度3D挖掘机引导系统,

融合±3m GNSS高精度定位与实时机身姿态感知能

力。系统支持定高模式、定坡模式、定线模式和图

纸导入模式，可为场地整平、沟槽开挖、坡面修整

及水下开挖等作业提供精准引导。通过减少返工和

人工测量,X5PRO能有效提升施工效率,同时降低燃油

消耗与综合运营成本。

厘米级
看得更清，挖得更准

Excavator Guidance System

定高

直线

刷坡

图纸施工

河道清淤

±3cm

GPS/BEIDOU/GLONASS/GALIL
EO/QZSS/SBAS

IP67(传感器涉水操作可选)

-40℃~85℃

支持4G / WiFi / 蓝牙通信

10.1"LED触控/8核2.2GHZ

8GB RAM /284*189*22.5mm

磁吸/焊接



回转编码器

油压传感器

角度传感器

电气柜：主控及显示屏

油压传感器

遥控器：
发射器➕接收器（力限系统不包含该部件）

长角传感器

折臂式起重机力矩限制器系统

处理器

显示终端

全量程精度

供电电压

防水等级

工作温度

存储温度

分辨率

我们推出的折臂式起重机力矩限制器系统，凭借深

度自研的高阶补偿算法，为行业带来了更精准、更

可靠的安全保障 。

该系统不仅能实时监测并限制超载动作 ，还支持针

对随车、履带、船用及蜘蛛折臂吊等多种机型进行

个 性化定制开发 。通过集成自诊断功能与远程协

助， 并配合关键传感器的原厂绑定机制，为您提供

了稳健的售后收益保障 。

智能安全控制
精准力矩管理

系统参数 应用场景

±5%

10-32V DC

IP65

-40℃~85℃

支持4G / WiFi / 蓝牙通信

四核A53 64bit
主频2.0GHz

7⼨TFT-LCD

800*480

城市施工吊装

船舶与海工作业

港口与码头作业

电力与通信维护

复杂地形吊装 工业设备安装

Knuckle Boom Crane Load Moment Limiter System



3D 摊铺自动控制系统

3D智能摊铺解决方案融合高精度定位、数字化设计

数据、智能机控技术与施工数据管理，将传统摊铺

作业升级为更加精准、高效、互联的智能化施工流

程。

系统通过自动计算实际摊铺位置与设计模型之间的

偏差，实时生成修正指令，精准控制熨平板高度与

坡度，帮助施工团队实现更高的摊铺精度、更优的

路面一致性以及全流程施工数据追溯。

智能铺筑
平顺呈现

工作流程 应用场景

机场跑道

市政道路

高速公路

桥面铺装

隧道及地下道路 工业园区等大型场坪

3D Paving Automatic Control System

导入设计数据 定位摊铺机

监测熨平板状态 实时数据比对

自动液压调节 稳定控制高程、坡
度与摊铺厚度



智能压实引导系统

智能压实引导系统融合北斗定位、压实传感、车载

显示终端等技术，实现压路机施工过程的实时监测

与可视化引导。

系统实时获取设备位置、行驶轨迹、碾压遍数及作

业状态等信息，为驾驶员提供直观的施工辅助，帮

助完成规范、高效、均匀的压实作业。

适用于道路、机场跑道、高速公路等工程施工场

景，提升压实质量管理水平，推动施工过程数字化

升级。

看清每一次碾压
优化每一次压实

工作流程 应用场景

高速公路

大坝/水利工程

机场跑道

铁路路基

港口/堆场 市政道路

Intelligent Compaction (IC) Guidance System

划定施工区域 压路机轨迹跟踪

碾压遍数统计 施工过程可视化

智能作业引导 施工数据记录



3D 铣刨自动控制系统

3D铣刨控制系统融合高精度定位、三维模型数据与

智能控制算法，实现从路面数据采集、模型分析到

铣刨执行的全过程数字化管理。系统实时计算设计

面与现状面的高程差，并自动调整铣刨参数，确保

施工过程精准可控。

通过减少人工干预、提升施工效率和优化材料利

用，系统广泛适用于道路养护、机场跑道维护、路

面改造等应用场景，助力基础设施施工实现智能升

级。

智能铣刨
精准达成

工作流程 应用场景

高速公路养护

市政道路维修

机场跑道养护

桥面铺装维修

港口堆场维护 交通枢纽维护

3D Milling Control System

导入设计数据 设备定位

检测滚筒高度 偏差对比

自动控制 记录施工数据



视觉盲区检测系统

视觉盲区检测系统融合360°环视、智能感知与主动

预警技术，为工程车辆、矿用车辆及商用车提供全

方位安全辅助。系统实时监测车辆周围环境，精准

识别盲区风险，支持碰撞预警、车道偏离预警、驾

驶员疲劳监测及事件记录上传，有效降低作业风

险，提升车辆运行安全性与管理效率。

拓展视觉边界
消除安全盲区

工作流程 应用场景

工程机械车辆

道路施工车辆

矿用运输车辆

商用物流车辆

港口及场站车辆 特种作业车辆

Vision-Based Blind Spot Detection System

影响捕捉 数据处理

目标检测 风险评估

警告 安全作业



智能防碰撞系统

智能防碰撞系统基于毫米波雷达感知技术，实时探

测车辆周边人员、车辆、设备及障碍物，对潜在碰

撞风险进行智能识别与分级预警。系统支持声光报

警及车辆减速、制动联动，有效降低盲区、交叉作

业及低能见度环境下的安全风险，提升工程车辆智

能化安全防护能力。

提前感知风险
智能防护作业安全

工作流程 应用场景

装载作业 压实作业

Vision-Based Blind Spot Detection System

雷达实时探测 目标距离识别

主控盒风险计算 分级预警提醒

主动防护干预 安全状态恢复



具身智能地坪研磨机器人

具身地坪研磨机器人融合智能感知、自主导航与高

精度运动控制技术，实现地坪研磨作业的自动化与

智能化。机器人可自主完成路径规划、精准定位与

稳定研磨，有效降低人工操作难度，提高施工效率

与作业一致性，为工业厂房、商业空间及大型场馆

等场景提供高效、可靠的智能地坪施工解决方案。

智能研磨
赋能未来施工

工作流程 应用场景

工业厂房

机场/交通枢纽

商业综合体

仓储物流中心

地下车库 大型公共建筑

Embodied Intelligent Floor Grinding Robot

设定任务 现场建图

规划路径 自动研磨

智能避障 记录结果



无人驾驶雷达探测小车

无人驾驶探地雷达小车融合无人移动平台与高精度

探地雷达技术，实现地下结构的快速、智能化探

测。系统可自主完成巡检任务，采集地下目标物、

结构异常及隐患信息，为道路检测、工程勘察及基

础设施维护提供可靠的数据支持，助力地下空间数

字化感知与智能管理。

穿透地表
洞察地下

工作流程 应用场景

道路与路面检测

城市基础设施巡检

地下管线探测

隧道工程检测

地下空洞探测 工程质量检测

Autonomous GPR Vehicle

导入设计数据 定位摊铺机

监测熨平板状态 实时数据比对

自动液压调节 稳定控制高程、坡
度与摊铺厚度



智能运输机器人

智能运输机器人融合自主导航、环境感知与智能控

制技术，实现物料搬运、路径规划与任务执行的自

动化。系统可根据生产及物流需求自主完成运输任

务，减少人工搬运依赖，提高物流效率与作业安全

性，为工厂、仓储及工业生产场景提供高效、智能

的无人化运输解决方案。

智能运输
提升物流效率

工作流程 应用场景

智能制造工厂

汽车制造场景

仓储物流中心

电子生产车间

工业园区运输 物料配送中心

Intelligent Transport Robot

接受任务 定位车辆

规划路径 检测障碍

取放搬运 上报状态



无人驾驶轨检小车

无人轨检小车融合自主移动、智能感知与数据采集

技术，实现轨道巡检作业的自动化与智能化。系统

可自主完成轨道巡检任务，实时采集轨道状态及环

境数据，辅助发现潜在安全隐患，提高巡检效率与

检测准确性，为铁路及城市轨道交通运维提供高

效、可靠的智能化解决方案。

智能巡检
保证轨道安全

工作流程 应用场景

地铁/铁路隧道检测

Autonomous Rail Inspection Vehicle

设定路线 自动运行

采集数据 检测异常

定位缺陷 生成报告



TS10A

电源模块

数据传输接口

终端交互配置

物镜有效孔径

搜索与作业范围

精度

棱镜测程（有合作目标）

棱镜测程（无合作目标）

测量时间

马达类型与转速

望远：45mm 测距：47mm

1.5~300m/0.6m-2m

6400mAh锂电池/直流14.4v

顺应常规高精度自动化测量需求，推出国产高精度安卓系统的

全自动全站仪。集自动搜索棱镜、自动照准目标、高速测角等

技术于一身，提供稳定可靠的测量体验。

4000m/6500m

1000m（柯达灰）/1200m（反射板）

单次1.0s，连续0.3s，跟踪0.2s

高精度电磁直驱动伺服电机/360 °/s

蓝牙;WI-FI；USB MICRO USB；RS232

6.0英寸显示屏/3GB RAM+32GB ROM

ATR自动照准距离

1200m

1秒级超高精度
全自动智能追踪

1000m

超级搜索距离

1”/0.1”

免棱镜测程

规格参数

全站仪系列

产品核心优势

超远常测距能力

极速响应伺服驱动

国产安卓智能生态

超级搜索与自动照准

内置安卓智能操作系统，配备6.0英寸LCD大屏与32GB存
储，多模数据接口让图纸倒入及通信更轻松。

搭载高精度电磁直驱伺服电机，旋转速度高达360 °/s，
具 备角速度20°/s的卓越跟踪性能，保障动态作业不丢
标。

强悍的激光测距系统，免棱镜测程达到1000m。在有合
作目标的情况下，测程更可延伸至6500m，满足各类复
杂外业环境。

PS超级搜索距离可达300m，结合高达1200m的ATR自动
照准能力，极大的提升了寻标与锁定的效率和准度。

300m
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	Excavator Guidance System
	X5 PRO 3D 挖掘机引导系统
	厘米级 看得更清，挖得更准
	系统参数
	±3cm
	GPS/BEIDOU/GLONASS/GALILEO/QZSS/SBAS
	IP67(传感器涉水操作可选)
	-40℃~85℃
	支持4G / WiFi / 蓝牙通信

	10.1"LED触控/8核2.2GHZ
	8GB RAM /284*189*22.5mm
	磁吸/焊接


	应用场景
	定高
	刷坡
	图纸施工
	直线
	河道清淤
	Knuckle Boom Crane Load Moment Limiter System



	折臂式起重机力矩限制器系统
	智能安全控制 精准力矩管理
	我们推出的折臂式起重机力矩限制器系统，凭借深度自研的高阶补偿算法，为行业带来了更精准、更可靠的安全保障 。 该系统不仅能实时监测并限制超载动作 ，还支持针 对随车、履带、船用及蜘蛛折臂吊等多种机型进行个 性化定制开发 。通过集成自诊断功能与远程协助， 并配合关键传感器的原厂绑定机制，为您提供了稳健的售后收益保障 。
	系统参数
	全量程精度
	供电电压
	防水等级
	工作温度
	存储温度
	处理器
	显示终端
	分辨率
	±5%
	10-32V DC
	IP65
	-40℃~85℃
	支持4G / WiFi / 蓝牙通信
	四核A53 64bit 主频2.0GHz

	7⼨TFT-LCD
	800*480


	应用场景
	城市施工吊装
	港口与码头作业
	船舶与海工作业
	电力与通信维护
	复杂地形吊装
	工业设备安装
	3D Paving Automatic Control System



	3D 摊铺自动控制系统
	智能铺筑 平顺呈现
	3D智能摊铺解决方案融合高精度定位、数字化设计数据、智能机控技术与施工数据管理，将传统摊铺作业升级为更加精准、高效、互联的智能化施工流程。 系统通过自动计算实际摊铺位置与设计模型之间的偏差，实时生成修正指令，精准控制熨平板高度与坡度，帮助施工团队实现更高的摊铺精度、更优的路面一致性以及全流程施工数据追溯。
	工作流程
	应用场景
	机场跑道
	高速公路
	市政道路
	桥面铺装
	隧道及地下道路
	工业园区等大型场坪
	Intelligent Compaction (IC) Guidance System



	智能压实引导系统
	看清每一次碾压 优化每一次压实
	工作流程
	应用场景
	高速公路
	机场跑道
	大坝/水利工程
	铁路路基
	港口/堆场
	市政道路
	3D Milling Control System




	3D 铣刨自动控制系统
	智能铣刨 精准达成
	3D铣刨控制系统融合高精度定位、三维模型数据与智能控制算法，实现从路面数据采集、模型分析到铣刨执行的全过程数字化管理。系统实时计算设计面与现状面的高程差，并自动调整铣刨参数，确保施工过程精准可控。 通过减少人工干预、提升施工效率和优化材料利用，系统广泛适用于道路养护、机场跑道维护、路面改造等应用场景，助力基础设施施工实现智能升级。
	工作流程
	应用场景
	高速公路养护
	机场跑道养护
	市政道路维修
	桥面铺装维修
	港口堆场维护
	交通枢纽维护
	Vision-Based Blind Spot Detection System



	视觉盲区检测系统
	拓展视觉边界 消除安全盲区
	工作流程
	应用场景
	工程机械车辆
	矿用运输车辆
	道路施工车辆
	商用物流车辆
	港口及场站车辆
	特种作业车辆
	Vision-Based Blind Spot Detection System



	智能防碰撞系统
	提前感知风险 智能防护作业安全
	工作流程
	应用场景
	装载作业
	压实作业
	Embodied Intelligent Floor Grinding Robot



	具身智能地坪研磨机器人
	智能研磨 赋能未来施工
	工作流程
	应用场景
	工业厂房
	商业综合体
	机场/交通枢纽
	仓储物流中心
	地下车库
	大型公共建筑
	Autonomous GPR Vehicle



	无人驾驶雷达探测小车
	穿透地表 洞察地下
	工作流程
	应用场景
	道路与路面检测
	地下管线探测
	城市基础设施巡检
	隧道工程检测
	地下空洞探测
	工程质量检测
	Intelligent Transport Robot



	智能运输机器人
	智能运输 提升物流效率
	工作流程
	应用场景
	智能制造工厂
	仓储物流中心
	汽车制造场景
	电子生产车间
	工业园区运输
	物料配送中心
	Autonomous Rail Inspection Vehicle



	无人驾驶轨检小车
	智能巡检 保证轨道安全
	工作流程
	应用场景
	地铁/铁路隧道检测

	全站仪系列


	TS10A
	1秒级超高精度全自动智能追踪
	顺应常规高精度自动化测量需求，推出国产高精度安卓系统的全自动全站仪。集自动搜索棱镜、自动照准目标、高速测角等技术于一身，提供稳定可靠的测量体验。
	超级搜索距离

	300m
	免棱镜测程

	1000m
	ATR自动照准距离

	1200m
	规格参数
	产品核心优势
	精度
	棱镜测程（有合作目标）
	棱镜测程（无合作目标）
	测量时间
	马达类型与转速
	物镜有效孔径
	搜索与作业范围
	数据传输接口
	终端交互配置
	电源模块
	1”/0.1”
	4000m/6500m
	1000m（柯达灰）/1200m（反射板）
	单次1.0s，连续0.3s，跟踪0.2s
	高精度电磁直驱动伺服电机/360 °/s
	望远：45mm 测距：47mm
	1.5~300m/0.6m-2m
	蓝牙;WI-FI；USB MICRO USB；RS232
	6.0英寸显示屏/3GB RAM+32GB ROM
	6400mAh锂电池/直流14.4v


	极速响应伺服驱动
	超级搜索与自动照准
	超远常测距能力
	国产安卓智能生态
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