




































周界安防雷达 NSR200

NSR200是一款专门针对围界入侵等周界防护应用、探测距离300m，行人横

穿200m的K波段智能周界安防雷达，雷达在目标进入防区时主动探测预警，

能够高精度地检测极低速运动目标的距离、精度信息、有效滤除树木的虚假

目标，采用可靠的收发一体化技术，具有灵敏度高、探测准确、易于集成、环境

适应力强、性能稳定、性价比高等特点。

多目标跟踪 探测距离远 目标分类检测

横穿距离200m
径向距离300m

区分人、小动物和树等目标可监测32个运动目标

目标轨迹跟踪 抗干扰能力强 全天时全天候工作

自适应同频抗干扰 不受光照、灰尘、雨雪、雾霾等外界
干扰

精准检测运动目标运动方向、
距离、速度
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调制波形

波束宽度

测速范围

测距范围

雷达web

FMCW

21°×13°（-6dB）

0.03~30m/s

1~300m（径向）

1~150m（爬、蹲横穿）

1~200m（走、跑横穿）

外部接口

典型电压

工作温度

功耗

防护等级

外形尺寸

RJ45/I0输出*2/I0输入*1/继电器*2/LED/RS485

12V DC/PoE供电

-40℃~+75℃

8W@12V DC

IP66

235x175x54mm

周界安防雷达 NSR120

NSR120周界安防雷达是湖南纳雷科技有限公司研制的一款紧凑型毫米波雷

达。该雷达传感器是针对周界入侵等安防设计，具有高灵敏度、环境适应力

强、性能稳定、易于集成、性价比高等特点。可以主动上报入侵目标，通过信号

处理和模式识别，能区分人、车目标，并有效滤除昆虫、飞鸟等动物干扰。

调制波形

波束宽度

测速范围

测距范围

更新率

输出接口

FMCW

LRR:22°×13°/ SRR:90°×13° 

-30~+30m/s

LRR:1.2~120m@0° / SRR:1.2~50m@±45°

12.5Hz  

光耦、继电器、高低电平

典型电压

储存温度

工作温度

功耗

防护等级

外形尺寸

12V DC/PoE供电

-40℃~+85℃

-40℃~+75℃

4.5W@12V DC

IP66

149.5×125.5×49.2mm

多目标跟踪 探测范围广 目标分类检测

探测距离120m 区分人、小动物和树等目标可监测32个运动目标

目标轨迹跟踪 简单易操作 全天时全天候工作

支持GPS地图、防区设置、警
区实时查看、记录与回放

不受光照、灰尘、雨雪、雾霾等外界
干扰

精准检测运动目标运动方向、
距离、速度

应用领域：广泛应用于监狱、营区、广场、机场、港口、油田、油库等周界安防重要区域。 应用领域：广泛应用于变电站、气站、工厂、监狱、看守所、油田、仓库、营区等对周界安防有强烈需求的场所。

浏览器登录雷达IP即可一站式管理、轨迹预览、报警/过滤区域绘制、IP修改、IO/Relay输出配置、场景算法一键适配、

一键错频、系统升级、时间同步、日志记录、定时维护等功能
雷达web 浏览器登录雷达IP即可一站式管理、轨迹预览、报警/过滤区域绘制、IP修改、IO/Relay输出配置、场景算法一键适配、

一键错频、系统升级、时间同步、日志记录、定时维护等功能

注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，该毫米波雷达可能无法购买，详情请参考当地法律法规。 注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，毫米波雷达可能无法开启或只能部分使用功能，详情请参考当地法律法规。



区域安防雷达 NSR60W

NSR60W区域安防雷达是湖南纳雷科技有限公司研制的一款紧凑型毫米波

雷达。该雷达传感器针对区域安防专门设计，具有检测角度大、高灵敏度、环

境适应力强、性能稳定、易于集成、性价比高等特点。可以主动上报入侵目标，

通过信号处理和模式识别，能区分人、车目标，并有效滤除昆虫、飞鸟等动物干

扰。

精准检测目标 探测范围广 目标分类检测

探测距离60m
探测角度120°  

区分人、小动物和树等目标先进的DBF技术，精准检测目标
的方位角、俯仰角、距离等信息

目标轨迹跟踪 抗干扰能力强 全天时全天候工作

能够过滤树木、草等植物的干
扰

不受光照、灰尘、雨雪、雾霾等外界
干扰

一雷多球、异位联动，跟踪运
动目标轨迹

调制波形

波束宽度

测速范围

测距范围

更新率

输出接口

FMCW

120°×22°（-6dB）

0.5~30m/s

1~60m（径向）

10Hz

光耦、继电器、高低电平

典型电压

储存温度

工作温度

功耗

防护等级

外形尺寸

12V DC/PoE供电

-40℃~+85℃

-40℃~+75℃

4.5W@12V DC

IP66

149.5x125.5x45.2mm

区域型周界安防雷达 NSR100W

NSR100W是一款智能广角区域安防雷达，探测距离 150 米，探测角度 90°。

同时通过对目标的距离、角度和速度来判断目标的准确位置，可融合视频进行

目标复核，判断是否为需报警的目标。采用 FMCW 调制模式，具有较高的探

测精度；采用独特的数字波束合成（DBF）技术，能够极大地提高雷达系统的

抗干扰能力，具有高精度角度分辨能力，较低速度探测能力，通过后端信号处

理和模式识别算法，可区分人、车目标，并有效滤除昆 虫、飞鸟等动物干扰。

调制波形

波束宽度

测速范围

测距范围

更新率

输出接口

FMCW

100°×13°（-6dB）

0.5~30m/s

1~150m（行人） / 1~180m（乘用车）

8Hz  

RJ45/I0输出*2/I0输入*1/继电器*2/LED/RS485

典型电压

储存温度

工作温度

功耗

防护等级

外形尺寸

12VDC/POE供电

-40℃~+85℃

-40℃~+75℃

9W@12V DC

IP66

194×158×49mm

多目标跟踪 探测范围广 目标分类检测

探测距离150m
探测角度90°

区分人、小动物和树等目标可监测32个运动目标

目标轨迹跟踪 开发灵活 全天时全天候工作

支持雷达 通信 协议、S D K、
web API等协议及开发包

不受光照、灰尘、雨雪、雾霾等外界
干扰

精准检测运动目标运动方向、
距离、速度

应用领域：广泛应用于港口、炼油厂、发电厂、油田、变电站、家庭院落、监狱、出入口等场所。 应用领域：电厂、水厂、工厂、工业重地、物资仓库、学校、机场、重点文物场所、军事设施、监狱、看守所等场所。
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雷达web 浏览器登录雷达IP即可一站式管理、轨迹预览、报警/过滤区域绘制、IP修改、IO/Relay输出配置、场景算法一键适配、

一键错频、系统升级、时间同步、日志记录、定时维护等功能

雷达web 浏览器登录雷达IP即可一站式管理、轨迹预览、报警/过滤区域绘制、IP修改、IO/Relay输出配置、场景算法一键适配、

一键错频、系统升级、时间同步、日志记录、定时维护等功能

注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，该毫米波雷达可能无法购买，详情请参考当地法律法规。 注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，毫米波雷达可能无法开启或只能部分使用功能，详情请参考当地法律法规。



区域型周界安防雷达 NSR300W

NSR300W是一款智能广角区域安防雷达，探测距离 450 米，探测角度 90°。

同时通过对目标的距离、角度和速度来判断目标的准确位置，可融合视频进行

目标复核，判断是否为需报警的目标。采用 FMCW 调制模式，具有较高的探

测精度；采用独特的数字波束合成（DBF）技术，能够极大地提高雷达系统的

抗干扰能力，具有高精度角度分辨能力，较低速度探测能力，通过后端信号处

理和模式识别算法，可区分人、车目标，并有效滤除昆 虫、飞鸟等动物干扰。

精准检测目标 探测范围广 目标分类检测

最远探测距离450m
探测角度90°  

区分人、小动物和树等目标先进的DBF技术，精准检测目标
的方位角、俯仰角、距离等信息

目标轨迹跟踪 抗干扰能力强 全天时全天候工作

能够过滤树木、草等植物的干
扰

不受光照、灰尘、雨雪、雾霾等外界
干扰

雷达主动搜寻目标信息，引导摄
像头画面定位和持续目标跟踪

调制波形

波束宽度

测速范围

测距范围

更新率

输出接口

FMCW

100°×13°（-6dB）

0.5~30m/s

1.5~450m（行人）/1~600m（乘用车）

8Hz

RJ45/I0输出*1

典型电压

储存温度

工作温度

功耗

防护等级

外形尺寸

12V DC/PoE+供电

-40℃~+85℃

-40℃~+65℃

17W@12V DC

IP66

235x175x54mm

应用领域：电厂、水厂、工厂、工业重地、物资仓库、学校、机场、重点文物场所、军事设施、监狱、看守所等场所。
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雷达web 浏览器登录雷达IP即可一站式管理、轨迹预览、报警/过滤区域绘制、IP修改、IO/Relay输出配置、场景算法一键适配、

一键错频、系统升级、时间同步、日志记录、定时维护等功能

区域型周界安防雷达 SAC263

SAC263是一款智能广角区域安防雷达，探测距离1200米，探测角度90°。雷

达在目标进入防区时进行探测预警，同时输出目标的距离、角度和速度信息，

精确定位目标位置，并且可融合视频进行目标复核，判断是否为需报警的目

标。该产品采用FMCW 调制模式，测距精度可达0.5m，采用先进的数字波束

合成（DBF）技术，可提高雷达系统的抗干扰能力，同时通过后端信号处理和

模式识别算法，可区分人、车目标，并有效滤除树木、风沙等环境干扰，降低

误报。

精准检测目标 探测范围广 目标分类检测

探人1200m、探车1500m
探测角度90°  

采用AI雷达技术，通过目标轮廓感知
可识别分类人、车目标

先进的DBF技术，精准检测目标
的方位角、俯仰角、距离等信息

目标轨迹跟踪 抗干扰能力强 全天时全天候工作

能有效滤除树木、风沙等环境
干扰，降低误报

不受光照、灰尘、雨雪、雾霾等外界
干扰

雷达主动搜寻目标信息，引导摄
像头画面定位和持续目标跟踪

调制波形

波束宽度

测速范围

测距范围

更新率

输出接口

FMCW

90°×13°（-6dB）

0.5~30m/s

1200m（行人）/1500m（乘用车）

8Hz

RJ45/RS485

典型电压

储存温度

工作温度

功耗

防护等级

外形尺寸

12V DC/PoE+供电

-40℃~+85℃

-40℃~+65℃

36W@12V DC

IP66

234x292x49.3mm

应用领域：应用于边海防、能源设施（变电站、电厂、水厂、工厂、工业重地）、石油石化防护、机场、军事设施防护等

雷达web 浏览器登录雷达IP即可一站式管理、轨迹预览、报警/过滤区域绘制、IP修改、IO/Relay输出配置、场景算法一键适配、

一键错频、系统升级、时间同步、日志记录、定时维护等功能

注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，毫米波雷达可能无法开启或只能部分使用功能，详情请参考当地法律法规。 注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，毫米波雷达可能无法开启或只能部分使用功能，详情请参考当地法律法规。



区域型水域航测雷达 WTR1500W

WTR1500W是一款宽波束，探测船距离达到1500米的区域型水域航迹监测

雷达，采用FMCW调制，运用MIMO、TBD、JPDA及微多普勒感应等多种先进

技术，能够高精度地检测运动目标的距离、角度等信息，同时基于神经网络技

术建立雷达环境认知思想，有效滤除树木、飞鸟、水花等虚假目标，具有灵敏

度高、检测范围广、环境适应力强、探测准确、易于集成、性能稳定、性价比高

等特点。

精准检测 探测角度大 探测距离远

广角探测90° 探测距离1500m 检测水域大、小船舶

持续目标跟踪 开发灵活 全天时全天候工作

支持雷达 通信 协议、S D K、
web API等协议及开发包 

剔除飞鸟、水花等干扰，不受光照、
灰尘、雨雪等外界干扰

主动搜寻目标信息、引导摄像
头画面定位、现场驱动声光报
警 

调制波形

波束宽度

测距范围

测距精度

输出接口

雷达web

FMCW

90°×13°

800m（小船）/ 1500m（大船）

±3m

RJ45/I0输出*1

工作电压

功耗

工作温度

防护等级

外形尺寸

12V DC/PoE+供电

17W（@12V DC 25℃）

-40℃~+65℃

IP66

235x175x54mm

应用领域：广泛应用于桥梁防船舶碰撞、水域船舶航迹监测、水域流量监测、船舶停靠监测。
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区域型水面监视雷达WTC261-3000

WTC261-3000是一款高端性价比型水面监视毫米波雷达，具备3000米探测

距离、90°大角度覆盖、128目标检测能力，采用FMCW调制模式，运用

MIMO、TPD以及微多普勒感应等多种先进技术，能够精准检测运动目标的距

离、角度信息、有效滤除树木等虚假目标；可识别船舶轮廓，区分大船、小船等

目标；丰富的输出接口：RJ45、RS485、GSP/北斗、Relay_Out、IO_Out、

IO_In，采用可靠的收发一体化技术，具有灵敏度高、检测范围广、环境适应力

强、探测准确、易于集成、性能稳定、性价比高等特点。

目标分类 探测角度大 探测距离远

广角探测90° 探测距离可达3000m识别水域大、小船舶

持续目标跟踪 接口丰富 全天时全天候工作

RJ45、RS485、GPS等物理输
出接口，Relay、IO等报警信号
输出接口

剔除飞鸟、水花等干扰，不受光照、
灰尘、雨雪等外界干扰

主动搜寻目标信息、引导摄像
头画面定位、现场驱动声光报
警 

调制波形

波束宽度

测距范围

测速范围

输出接口

雷达web

FMCW

90°×13°

3000m

-120~+120km/h

RJ45、RS485、GSP/北斗、Relay_Out、IO_Out、IO_In

更新率

典型电压

工作电流

工作温度

防护等级

10Hz

12V DC

≥2.2A@12V DC 25℃

-40℃~+70℃

IP66

应用领域：广泛应用于桥梁防撞、港口码头、航道卡口、水上作业平台、内河禁捕等场所。

浏览器登录雷达IP即可一站式管理、轨迹预览、报警/过滤区域绘制、IP修改、IO/Relay输出配置、场景算法一键

适配、一键错频、系统升级、时间同步、日志记录、定时维护等功能
浏览器登录雷达IP即可一站式管理、轨迹预览、报警/过滤区域绘制、IP修改、IO/Relay输出配置、场景算法一键适配、

一键错频、系统升级、时间同步、日志记录、定时维护等功能

注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，毫米波雷达可能无法开启或只能部分使用功能，详情请参考当地法律法规。 注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，毫米波雷达可能无法开启或只能部分使用功能，详情请参考当地法律法规。



智能广角工业雷达 SP15

SP15是一款K波段毫米波雷达传感器系统，采用具有较高复杂度的FMCW调

制模式，能检测运动目标的距离与速度，且具有较高的测距与测速精度。

SP15采用一发两收天线，收发天线分离设计，雷达收发链路具有较高隔离

度。射频MMIC与天线的共面，可减小射频链路损耗。采用泰勒算法对天线方

向图进行低副瓣综合，具有优于-15dB的副瓣抑制比，使SP15不容易受地面

移动目标的干扰，可提高雷达的探测性能，判断覆盖范围内物体的移动，给出

相应电信号。

调制波形

波束宽度

测距范围

测距精度

测速范围

最大目标数

输出接口（可选）

FMCW

97°×44°

3~20m

±1.1m

0.5~6m/s

5

I2C/RS485/CAN/UART/TTL

刷新率

典型电压

功耗

工作温度

重量（模块）

外形尺寸（模块）

防护等级

5Hz

5V DC

1W

-40℃~+75℃

4.5g

35×30×1.2mm

/

应用广泛 高精度探测

探测距离20m适用于安全测距和防碰撞、感应
式自动控制

接口丰富 简单易操作 全天时全天候工作

低功耗，体积小，集成度高 不受光照、灰尘、雨雪、雾霾等外界
干扰

UART（默认）、I2C、RS485、
CAN、TTL

抗干扰能力强

采用泰勒算法对天线方向图进行低
副瓣综合

应用领域：广泛应用于智能家居等安全测距和防碰撞、感应式自动控制。
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PRODUCT LINE
工业物联网

注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，毫米波雷达可能无法开启或只能部分使用功能，详情请参考当地法律法规。



智能广角工业雷达 SP25

SP25是一款K波段毫米波雷达传感器系统，采用具有较高复杂度的FMCW调

制模式，能检测运动目标的距离与速度，且具有较高的测距与测速精度。

SP25采用一路发射天线和一路接收天线，收发天线分离设计，雷达收发链路

具有较高隔离度。射频MMIC与天线的共面，可减小射频链路损耗。采用泰勒

算法对天线方向图进行低副瓣综合，具有优于-15dB的副瓣抑制比，使SP25

不容易受地面移动目标的干扰，可提高雷达的探测性能。

发射频率

调制波形

波束宽度

测距范围

测距精度

测速范围

24.00~24.20GHz

FMCW

100°x38°

0.1~15m （人）

0.1~30m （建筑物）

±0.1m

-70~+70m/s

输出接口

典型电压

功耗

工作温度

外形尺寸

外形尺寸（模块）

防护等级

CAN/UART

12V DC

0.5W

-40℃~+85℃

48×48×14mm

40×31×6mm

/

覆盖范围广 高精度测量 超低功耗

距离精度±0.1m 低功耗0.5W探测角度100°
探测距离可达30m

接口丰富

通用的CAN/UART接口

全天时全天候工作

不受光照、灰尘、雨雪等外界干扰

简单易用

安装方便、易于集成
适用于草地等各种植保环境

智能广角工业雷达 SR60

SR60是纳雷科技最新推出的一款短距周界安防雷达传感器，利用发射的无

线电磁波精准测量目标距离、角度、速度等信息。雷达体积小巧、灵敏度高、

重量轻、易于集成、性能稳定，探测距离可达60米，在探测区域内，对入侵目

标进行自动探测和目标跟踪。主要应用场景为房屋周界防护、车站周界防护、

特定区域周界防护等。

调制波形

波束宽度

测距范围

测距精度

测速范围

最大目标数

输出接口

FMCW

120°×22°

60m

±0.2m（0.5~30m）

-26~+26m/s

16

UART

刷新率

典型电压

功耗

工作温度

重量

外形尺寸

防护等级

10Hz

12V DC

2.5W

-40℃~+70℃

95g

102×56×16.5mm

IP66

多目标跟踪 探测范围广

探测距离60m
探测角度120°

可监测16个运动目标

目标轨迹跟踪 简单易操作 全天时全天候工作

防区设置、警区实时查看、记录
与回放

不受光照、灰尘、雨雪、雾霾等外界
干扰

精准检测探测目标的方位角、
俯仰角、距离等信息

抗干扰能力强

区分人、车目标，并有效滤除昆虫、
飞鸟等动物干扰

40mm

30mm

应用领域：广泛应用于安全测距和防碰撞、感应式自动控制。 应用领域：广泛应用于家庭院落安防、铁路站台安防、电力铁塔防护、铁道闸口监控、演示教学。
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注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，毫米波雷达可能无法开启或只能部分使用功能，详情请参考当地法律法规。 注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，毫米波雷达可能无法开启或只能部分使用功能，详情请参考当地法律法规。



水位计雷达 WTR10

WTR10水位计雷达是纳雷科技自主研发的一款60GHz雷达传感器模组，采

用FMCW技术，测量距离0.1~30米，测量精度3mm。WTR10采用透镜天线设

计，波束角度为6°*6°，可有效的过滤应用环境中的杂波干扰，测量结果更加

精准稳定。产品功耗低、体积小、重量轻、测量精度高，不受温度、气压、泥沙、

灰尘、河流污染物、水面漂浮物、空气等环境因素的影响，具备良好的可靠

性、易用性。

天线类型

调制波形

波束宽度

测距范围

测距精度

发射功率

透镜

FMCW

6°x6°

0.1~30m

±3mm（10m内）

12dBm（RFout）+27dBm（ANTgain）

输出接口

典型电压

功耗

工作温度

防护等级

外形尺寸

RS485

12V DC

≤2W（低功耗模式）

-40℃~+70℃

IP67

42×62×62mm（模块）

探测距离远 测量精度高 抗干扰能力强

6°x6°测量波束角，对于复杂测
量环境能够稳定监控

集成度高，抗干扰能力强，稳定性好探测距离可达30m

接口丰富

RS485接口，适合各类IOT平
台集成

全天时全天候工作

不受温度、泥沙、灰尘、河流污染物、
水面漂浮物等环境因素影响

简单易用

低功耗设计，可采用太阳能供
电，安装方便

应用领域：广泛应用于智慧水务、智慧城市、消防物联网。
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雷达流速仪 ISC852

ISC852雷达流速仪是纳雷科技自主研发的一款基于多普勒雷达效应的非接

触式流速测量设备，波束角度为6°*6°，可有效的过滤应用环境中的杂波干

扰，测量结果更加精准稳定。通过液面微波的反射情况，判断水位距离雷达

安装位置的相对高度。

天线类型

调制波形

波束宽度

测距范围

测距精度

发射功率

透镜

FMCW

6°x6°

0.1~30m

±3mm（10m内）

12dBm（RFout）+27dBm（ANTgain）

输出接口

典型电压

功耗

工作温度

防护等级

外形尺寸

RS485

12V DC

≤3W（低功耗模式）

-40℃~+70℃

IP67

95×77×14.5mm（模块）

非接触测量 以一抵二 低功耗

自研核心模组，以一抵二，同时
支持测流和测水位

支持低功耗（功耗＜3W）模式，一
般太阳能供电即可满足需要

非接触测量方式，不受污水腐蚀
及泥沙影响，易于维护

调试便捷

自带蓝牙/小程序调参，现场人
员调试更便捷

全天时全天候工作

防雷设计、适用各种户外复杂环境

简单易用

结构小巧，安装便捷，易于维
护

雷达流速仪

水位高度

太阳能电池

表面流速

应用领域：广泛应用于智慧水务、智慧城市、消防物联网。

注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，该毫米波雷达可能无法购买，详情请参考当地法律法规。 注：1、防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。2、在部分国家或地区，毫米波雷达可能无法开启或只能部分使用功能，详情请参考当地法律法规。



参数

RVSM雷视融合平台

RVSM雷视融合平台由雷达，高速球机和智能融合算法软件组成，支持多雷多球。雷达在目标进入防区时进行探测预警，同时通过

目标的距离、角度和速度来判断目标的准确位置，联动球机视频对入侵目标进行快捷、精确、连续、流畅的捕捉和跟踪，并输出报

警信号和报警视频，实现了周界全域主动、立体的监视和预警。

RVSM雷视融合平台与主流视频监控厂商的管理平台、后端存储系统、硬盘录像机可无缝对接，也可通过继电器和I/O等接口输出

报警信号。特殊情况下，也可以提供系统平台协议和SDK做第三方接入开发。

     视频存储，NVR对接协议：GB/T28181、ONVIF、RTSP

     视频管理对接平台协议：GB/T28181、ONVIF、RTSP

     报警信号输出：RJ45、RS485、Relay_out*2、IO_out*2、IO_in、LED灯 

采用B/S架构：零客户端部署与维护。

技术优势：跨平台支持、云原生支持、支持容器化、微服务,支持Linux和国产化系统。

可扩展性：开发VMS插件，与海外主流VMS平台快速对接，轻度集成，灵活性高，支持Avigilon系统集成，

简单修改后支持MileStone等平台接入。

友好界面: 直观操作界面，支持多屏显示和远程访问。

开源：开放式开源平台，标准RESTFul API、便捷第三方接入、集成和二次开发。

大屏展示：通过echart形式展示数据。

通信管理：使用RabbitMQ雷达目标接入、警报消息协议交互、实现订阅、信息分发、推送等。

国际化：通过i18n库实现多种语言国际化支持，构建完整国际化应用。

平台对接

拓扑图
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动
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监控显示器

网络硬盘录像机NVR

网络交换机

第三方监控
报警服务器

雷达视频融合区域
警戒管理平台RVSM

RVSM雷视融合平台被广泛应用于变电站、电厂、水厂、工厂、工业重地、工矿企业、物资仓库、学校、机场、水产养殖及畜牧

场所、重点文物场所、军事设施、监狱、看守所等对周界安防有强烈需求的场所。

典型应用

关键特性
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车载安全雷达解决方案
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调制方式

波束宽度

测速范围

探测范围（大船>50m）

探测范围（小船≤10m）

测距精度

输出接口

FMCW

90°x13°

-120~+120km/h

3000m

1500m

±2m

RJ45、RS485、GSP/北斗、Relay_Out、IO_Out、IO_In

10Hz

12V DC

28W（@12V DC 25℃）

-40℃~+70℃

IP66

234x292x49.3mm

更新率

工作电压

功耗

工作温度

防护等级

产品尺寸

  WTC261-3000  型号

参数

桥梁智能防碰撞
预警系统

基于毫米波雷达的桥梁智能防碰撞预警系统，可以提前发现远距离的船舶，通过航迹跟踪和管理，实现对船舶各类危险行为提前

主动发出预警，提高桥梁、航道运行的安全性，有效避免偏航船舶触碰桥梁造成意外事故。

值守人员能够准确了解桥区水域实时通航情况，有效引导船舶安全通过桥区水域。一旦发生船舶偏航和超高情况，可通过VHF、

AIS、声光报警、大屏显示、电话联系等预警方式通知到船舶采取措施，对其相关行为予以有效提醒。此外，系统还内置了船舶历史

轨迹回放、视频抓拍回放等功能，可以有效防范船舶碰撞桥梁事故发生。

激光超高船只探测、雷达探测、热成像图像监测偏离航道船舶、电子围栏航道偏离预警、AIS船舶身份识别预警通知、VHF电台通

知、视频监控录像、无线数据传输、声光报警等现代无线通信技术于一体的多功能桥梁船舶防碰撞综合监控系统。

    桥梁防碰撞控制终端

处理、储存前端设备收集的数据，同时发送命令给前端设备。对船舶身份及行驶轨迹进行跟踪及管控。

    数据传输系统

通过网络（4G、5G、以太网等）将前端设备的数据传输给控制终端，同时将终端的命令传输给前端设备。

    前端设备

包含LED显示、语音播报、毫米波雷达、监测球机等设备，收集目标轨迹、视频等数据，同时发布来自终端的信息。

桥梁安全--预警系统

拓扑图
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桥梁防船撞系统包含的系统组件

桥梁防碰撞控制终端

数据传输系统

前端设备

LED告示 语音播报 毫米波雷达 监测球机 其他设备

区域状态数据输出多目标实时监测范围远、角度大 界面友好，功能丰富

信息记录偏航越界检测区域划分 平台对接
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系统性能

无人机六向毫米波雷达方案：
提供720°全方位感知能力

高度计雷达安装于无人机下方测量飞行高度，前后左右雷达探测飞行障碍物，顶部雷达则确保无人机上方不会碰到高压线等

障碍物阻挡。6台雷达探测距离覆盖30米及3000米以上各种规格，高刷新率50~500Hz，双波束探测，精度±0.02m，小盲区

0.2m，可为无人机提供720°全方位立体守护！

探测性能 

典型电压

功耗

刷新率

工作温度

存储温度

探测距离

距离精度

波束宽度

多目标个数

UAM285高度计雷达

12V DC

4.5W

30Hz

-40~+70℃

-40~+85℃

0.2~3000m

±0.03m

21°×17° 

单目标

  MR82无人机避障雷达  

12V DC

≤3W

30Hz

-40~+70℃

-40~+85℃ 

 0.2~40m@±56°，0.2~80m@±16°

 ±0.1m

112°×14°（短距）15.6°×30°（中距）

最多64个

推荐产品参数

典型应用
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测绘无人机植保无人机 物流无人机

eVTOL飞行器 救援无人机 电力巡查无人机

20m AFM711无人机避障雷达

3000m UAM285无人机定高雷达

40m/80m   MR72(MR82)无人机避障雷达

探测距离20m  双广角120°   4D高度探测 探测距离40m/80m   测距精度±0.1m

探测距离20m/100m   测距精度±0.1m

探测距离50m/200m   测距精度±0.1m

探测距离500m   测距精度±0.02m

探测距离3000m   测距精度±0.03m

30m/100m  NRA15无人机定高雷达

50m/200m  NRA24无人机定高雷达

500m NRA24Pro无人机定高雷达

探测距离1000m   测距精度±0.02m

1000m UAM231无人机定高雷达


